RESEAU INDUSTRIEL MODBUS

Exemple avec variateATV31

PREREQUIS

Cours Liaisons informatique
Cours réseaux (et Réseaux de terrain Modbus)
Cours moteur asynchrone

MATERIEL NECESSAIRE :

- votre cours
- un tableau de conversion (Binaire, Hexa, Décimal ..)
- la documentatioATV31.:
Guide d’exploitation
Guide d'installation
Guide simplifié
Guide de Programmation
Guide MODBUS
- un variateuATV31 avec un moteur asynchrone triphasé
- un poste informatique avec le logiciel ModbusAtv31

- les cables de liaisons

PROBLEMATIQUE
Comment faire dialoguer un ou plusieurs équipeme
industriel (esclave) avec un poste maitre ?

nts

TRAVAIL DEMANDE _ (Démarche proposée)

1* Relever les caractéristiques du moteur

2 * rechercher les caractéristiques du variateur Blaque signalétique et extrait Catalogue Schneider (P6 a

Schneider ATV-31

Contenu du Dossier :

Prérequis, matériel necessaire
Problematique

Travaildemandeé ...........cccooeeveeiiiiiieeeinn e P1
Extrait Catalogue Schneider ........................ P6
Cours résumé sur le réseau Modbus ...............].
ATV31 menu de commonication ................... 1

Extrait du dossier Guide de Programmation

P1

ap5

concernant les paramétres de réglage

3 * Quel parametre électrique permet de faire varier la vitesse d’'un moteur asynchrone ?

Donner la formule en la commentant (Unités)

4 * Donner la gamme de vitesse possible de ce moteur grace au variateur (en tr/rfuoc catalogue P7 ...)

d'aprésla Q2 etla Q3

Mini:

Maxi:
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5* A Partir de I'extrait du catalogue SchneidefP6 a 9) complétete schéma ci-dessous
(puissance et commande) en ne représentaqtie ce gqui est necessaire pour :
-Une alimentation monophasée
-Une variation de vitesse par potentiométre
-Commande par 3 boutons poussoir (Marche sens 1, Marche Amésp,

Alimentation monophasée
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6 * La liaison utilisée en Modbus sur le variateur est une liaison série asynchrone RS485
Expliquer la différence avec une liaison RS232

7 * Compléter a partir de la documentation la liaison Modbus entre un poste maitre et deux variateurs
ATV31 en esclave (page3)
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MAITRE

| | AB

Blindage du edble

01

B2 B2\

Esclave 1 Esclave 2

8 - Rechecher dans la documentation ModbuATV comment retrouver les paramétes de connexion
de la liaison série dans la partie «Paramétres de Communication .
Acceder ensuite a ces parametres et relever les (sans les modifier):

Vitesse (en Bauds)
Nb de bits Utiles
Parité
Nb de bits stop

10 - Efectuer la liaison entre le PC et le variateurUtiliser de préférence le COM1 s'il est disponible

Repérér I'élément qui effectue la conversion RS232 <->RS485 et relever ces références
Allumer le PC et lancer le logiciel didactique « ModBUS¥A1»
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11* Exploitation du logiciel

Dans l'aide vous trouver un résumé du cours Modbus , une explication du calcul du CRC
(pour information) , un rappel RS232 RS485

La partie en haut a gauche permet de configurer la liaison série, la parie centrale de configurer
la trame MODBUS ,

La partie gauche concerne I'explication de quelques 400 parametres
de configuration de MlA/31

La fenétre Emission montre les trames envoyées

La fenétre Reception montre les trames «reponse» de I'esclave qui doivent étre, si tout c’est transmis
convenablement identiques aux trames émises par le maitre.

12 * Configurer la liaison sérieconformément aux parametres relevés a la question 8 et valider

13 * Préparer une trame pourdemanderau variateur de fixer la vitesse maxi du moteuia 1000 tr/mn
(voir cours Modbusgnode utilisé: RTU)  envoyer la trame du variateur
Vérifier que la trame réponse est identique et analyser la trame hexa octet par octet
(en convertissant en décimal dessous si necessaire):
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14 * Vérifier la vitesse au tachymet

15 * Modifier le paramétrage pour une vitesse mini de 100 tr/mn
Relever la trame et la commenter :

1 |

16 * Modifier le parametrage pour une vitesse mini ded tr/mn
Relever la trame et la commenter :

T |

17 * Modifier le parametrage pour une vitesse maxi d800 tr/mn
Relever la trame et la commenter :

T |

18 * Modifier le parametrage pour uneaccelération entre vitesse mini et vitesse maxiks
Relever la trame et la commenter :

1 |

19 * Modifier le parametragepour uneaccelération entre vitesse maxi et vitesse minigle
Relever la trame et la commenter :

T |

20 * Conclusion Synthese MB 2008 Page 5




Démarreurs progressifs Variateurs de vitesse Altivar 31

et variateurs de vitesse

Altivar 31 Présentation

Applications 60260+

Le variateur Altivar 31 est un convertisseur de fréquence pour moteurs asynchrones
triphasés a cage, robuste, peu encombrant et facile a mettre en csuvre.

Il intégre des fonctions répandant aux applications les plus courantes, notamment :
B manutention (petits convoyeurs, palans...)

m machines d’emballage et de conditionnement

m machines spécialisées (mélangeur, malaxeur, machine textile...)

B pompe, compresseur, ventilateur.

Les variateurs Altivar 31 communiguent sur les bus industriels Modbus et CANopen.
Ces deux protocoles sont intégrés en standard dans le variateur.

Les variateurs Altivar 31 sont disponibles sous trois variantes :

m standard avec radiateur pour ambiances narmales et enveloppes aérées. Il est
possible d’en monter plusieurs cdte a céte i, ce qui entraine un gain de place
impartant.

Les variateurs sont proposés avec guatre types d'alimentation :

0200 V & 240 V, monophasé de 0,18 kW a 2,2 kW et triphasé de 0,18 kW a 15 kKW
0380 V & 500 V triphasé, de 0,37 KW & 15 kW

0525 V &4 600 V triphasé, de 0,75 kW & 15 kW

m en coffret nu & équiper ou prééquipé, le variateur Altivar 31 répond aux
applications nécessitant :

O un indice de protection IP 55 dans un environnement sévére

O un variateur personnalisable ou prét a I'emploi en départ-moteur...

Le coffret peut &tre installé au plus prés du moteur, vaus offrant un systéme
délocalisé communicant. Deux types d'alimentation sont disponibles :

0200 V & 240 V monophasé, de 0,18 kW & 2,2 kW

0380 V & 500 V triphasé, de 0,37 kW & 15 kW

m enh kit, variante de construction proposée dans I'offre des variateurs Altivar 31 :

O le kit variateur est constitué des éléments d'un variateur Altivar 31 (radiateur,
sous-ensembles puissances et contriie), d'un filtra CEM, des pigces d'adaptation
mécaniques, des joints d'étanchéité nécessaires & limplantation dans un
environnement difficlle (1P 55).

O le tout estmonts sur un support de fixation métallique, sans flasgue ni capot de
protection.

O le kit variateur Altivar 31 peut étre intégré en armoire ou coffret ou dans un bati de
machine. Le kit variateur est proposé pour des puissances comprises entre 0,18 kW
et 15 kW. Deux types d'alimentation sont disponibles :

0200 V & 240 V monophase, de 0,18 kW 4 2,2 kW

0380 V & 500 V triphasé, de 0,37 kW & 15 kW.

Altivar 31 standard

Les variateurs Altivar 31 sont référencés avec deux interfaces homme-machine
différentes :

8 ATV31esesee avec afficheurs ef touches de navigation dans les menus,

73 ATV31esseesA avec afficheurs, touches de navigation dans les menus et
commande locale (Marche/Arrét et consigne vitesse réglée par un potentiométre).

Compatibilité électromagnétique CEM

Lincomporation des filtres CEM niveau A conduit et rayonné dans les varateurs
ATV31eseeM2 et ATV31eeeeN4 facilite I'installation et la mise en conformité des
machines pour le marguage C€, de fagon trés économique.

Les variateurs ATV31HeeeM3X et ATV3 1HeeeS6X sont disponibles sans filtre CEM.

Fonctions

Le variateur Altivar 31 dispose de six entrées logiques, de trois entrées analogiques,
d'une sortie logique/analogique et de deux sorties & relais. De nombreuses fonctions
intégrées sont disponibles, les principales sont les suivantes :

m protections mateur et variateur

m rampes d'accélération et de décélération, linéaires, en S, en U et personnalisées
m plus vite/moins vite

m 16 vitesses présélectionnées

m consignes et régulateur PI

m comimanda 2 fils/3 fils

m logique de frein

m rattrapage automatique avec recherche de vitesse et redéemarrage automatique

m configuration des défauts ot des types darrdis

m sauvegarde de la configuration dans le variateur..

Options et accessoires

Les accessoires pouvant étre associés au variateur Altivar 31 sont :
. ) m résistances de freinage
Altivar 31 en kit m inductances de ligne
m filtres dentrée CEM, atténuateurs de radioperturbations et filtres de sortie
m platines pour montage sur profilé -
m kit pour conformité UL Type 1
m platine d’adaptation pour remplacement d'un variateur Altivar 28.

Différentes options de dialogue et de communication
associées au variateur :

O cohnexion sur un réseau Ethernet via un bridge Ethernet/Modbus.

O connexion sur différents bus de communication par l'intermédiaire des passerelles
Fipio/Modbus, DeviceNetModbus et Profibus DP/Modbus.

Telecatalog - Automatismes & Contréle 2006
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Variateurs de vitesse Altivar 31
Variateurs sur radiateur, en coffret
ou en kit

Variateurs sur radiateur »60260-

e
taille 1 : 72 x 145 x 120 taille 2 : 72 x 145 x 130

taille T3A : 72 x 145 x 140 taille T3B : 72 x 145 x 145
taille 4 1 105 x 143 x 130 taille 5 : 105 x 143 x 150
taille 6 : 140 x 184 x 150 taille 7 : 180 x 232 x 170
taille B : 245 x 330 x 190

tension didlimentation: 111D T .l monophase o
... == == 200, aaa v i ciEB0C BRI Y
fréguence de sortie 0,5...500 Hz

iype de conlible conlrble vecloniel de fux sans caplew

gamme de vitesse 1450

degré de protection
enréss / sorties

IP 31 et IP 41 sur la partie supérieure et IP 21 au niveau des bormes de raccordement

3 entrdes analogiques configurables

6 entrées logigues programmables

1 sortie analogigue en courant affectable en sortie logigue et 1 sortie analogigue en tension
2 sorties logiques a relais

terminal intégré avec ou sans commandes locales (1) ou atelier logiciel PowerSuite (2)

ehtrdes analogigquss
entrées logiques
sorties analogigues
sorties a relais

dialogue

communication (2) intégrée Modbus et CANopen
an oplion BaviceMNet, Eitherned TCPAF, Fipio, Profibus DP
CEM classe A fillre classe A ntégrd \ filtre axferne en oplion | fillre classe A intgré
classe B filre exleme en oplion
puissance moteur kw 0,18 ATV31HO18M2 T3A ATV31HO18M3X T1 -
0,37 ATV31HO37M2 T3A ATV31HO37M3X T1 ATV31HO37N4
0,55 ATV31HO55M2 T3B ATV31HO55M3X T2 ATV31HO55N4
0,75 ATV31HO75M2 T3B ATV31HO75M3X T2 ATV31HO75N4
11 ATV31HU11M2 T5 ATV31HU11M3X T4 ATV31HU11N4
1,5 ATV31HU15M2 T5 ATV31HU15M3X T4 ATV31HU15N4
2.2 ATV31HU22M2 T8 ATV31HU22M3X T5 ATV31HU22N4
3 - ATV31HU30M3X T6 ATV31HU30N4
4 - ATV31HU40M3X T6 ATV31HU40N4
55 - ATV31HU55M3X T7 ATV31HU55N4
75 - ATV31HU75M3X T7 ATV31HU75N4
1L - ATV31HD11M3X T8 ATV31HD11N4
15 - ATV31HD15M3X T8 ATV31HD15N4

(1) Variateur avec commandes locales, touches Run/Stop et polentiométre ajouter un "A" & iz fin de la éidranc
(2} Logiciel PowerSuite et protocoles de communication, voir pages E244 et E245.

Variateurs en coffret et en Kit »60260-

:gncombrements (mmyLx Hx P
taille 1 : 210 x 240 x 163
taille 2 : 215 x 267 x 192
taille 3 : 230 x 340 x 208
taille 4 : 320 x 512 x 282
taille 5 : 440 x B25 x 282
Jension d'alimentation 5 i  pgnophass: {1 : EEnnmLnnn Y phase T
e T T B T | IR R T T U HTIRE e 1=y S0 (¢ BY S
degré de protection IP 55
type a équiper (1) | kit (2 \ a equiper (1) | kit (2)
puissance moteur kW 0,18 ATV31C018M2 T1 ATV31K018M2 - -
0,37 ATV31C037M2 T1 ATV31K037M2 ATV31C037N4 T2 ATV31K037N4
0.55 ATV31C055M2 T1 ATV31K055M2 ATV31C055N4 T2 ATV31K055N4
0.75 ATV31C075M2 T1 ATV31K075M2 ATV31C075N4 T2 ATV31K075N4
11 ATV31CU11M2 T2 ATV31KU11M2 ATV31CU11N4 T2 ATV31KU11N4
1.5 ATV31CU15M2 T2 ATV31KU15M2 ATV31CU15N4 T2 ATV31KU15N4
2.2 ATV31CU22M2 T3 ATV31KU22M2 ATV31CU22N4 T3 ATV31KU22N4
3 - - ATV31CU30N4 T3 ATV31KU30N4
4 - ATV31CU40N4 T3 ATV31KU40N4
5,5 - ATV31CU55N4 T4 ATV31KU55N4
7.5 - ATV31CU75N4 T4 ATV31KU75N4
11 - ATV31CD11N4 T5 ATV31KD11N4
15 - ATV31CD15N4 T5 ATV31KD15N4
(1) Coffret contenant un variateur ATY31 avec refroidisseur extérieur. Caches démontables jusqu'a 4 kW
parmettant d'ajouter 1 interrupteur-sectionneur ou 1 disjoncteur, 3 boutons et/ou voyant otentiomatre.
(2) Mouvelle vanante de consiniciion proposde, congtiiugs | dea éiemenis du varateur A 1, d'un #lire CEM,
des piéces d'adaptation mécanigues, des joints d'étanchéité nécessaires (IP 55). Le tout monté sur un support
méizllique sans fasgue N a0l BOUT UNg INIEY BTN &N armnie ou ¢2ns Lt oA de machine
Telecatalog - Automatismes & Controle 2006
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Démarreurs progressifs
et variateurs de vitesse
Altivar 31

Variateurs de vitesse Altivar 31
Associations et substitutions

Substitutions »60260=
Variateur ATV28 par un ATV31

Associations a monter par vos soins »60260-
Pour moteurs asynchrones de 0,185 a 15 kW (variateurs sur radiateur)}

e ATVAR I rAEAT R mmeur
ATV28HUD9M2 ATV31HO37M2 variateur ‘puissance disjoncteur (1} ‘doe comtacteur (2
ATV28HU18M2 ATV31HO75M2 de vitesse Cinormakisge des DL IIRE T T calibeg ighe 11 e de base 1T
ATV28HU29M2 ATV3THU15M2 refn moteirsd poles o e ¢ - @ completer par le
ATV28HU41M2 ATV31HU2zM2 po HIBOBDHE ¢ repéra delatension
ATV28HU54M2 ATV31HU3OM3X R R R 4 | BTN IHIHE B R
ATV28HU72M2 ATV31HU40M3X (A1) {Q1) {KM1)
ATV28HUsOM2 ATV31HUS5M3X tension d’alimentation monophasée : 200... 240V
ATV28HD12M2 ATV31HU75M3X ATV31HO18M2 0,18 GV2 Los 4 1 LC1 KOB10ss
ATV28HU18N4 ATV31HO75N4 ATV31H037M2 0,37 GV2L10 6,3 1 LC1 K061 0w
ATV28HU29N4 ATV31HU15N4 ATV31HO55M2 0,55 cvzL14 10 1 LC1 KOB10ss
ATV28HU41N4 ATV31HU22N4 ATV31HO75M2 0,75 GV2L14 10 1 LC1 K061 0w
ATV28HU54N4 ATV31HU30N4 ATV31HU11M2 1,1 GvV2L16 14 1 LC1 K0810es
ATV28HU72N4 ATV31HU40N4 ATV31HU15M2 15 GvzL20 18 1 LC1 K0B10es
ATV28HU90N4 ATV31HUS5N4 ATV31HU22M2 2.2 GvzL22 25 1 LC1 DO%es
ATV28HD12N4 ATV31HU75N4 tension d’alimentation triphasée : 200... 240V
ATV28HD16N4 ATV31HD11N4 ATV31HO18M3X 0,18 CGV2L07 25 5 LC1 K061 0w
ATV28HD23N4 ATV31HD15N4 ATV31HO37M3X 0,37 GV2Lo8 4 5 LC1 KOB10ss
ATV28EU09M2 ATV31C037M2 ATV31HO55M3X 0,55 GV2L10 6,3 5 LC1 KO610es
ATVZBEU18M2 ATV31C075M2 ATV31HO75M3X 0,75 GV2L14 10 5 LC1 K061 0w
ATV28EU25M2 ATV31CU15M2 ATV31HU11IM3X 1.1 Gv2L14 10 5 LC1 KOB10es
ATV2B8EU41M2 ATV31CU22M2 ATV31HU15M3X 15 Gv2L18 14 5 LC1 K0B10ss
ATVZ8EU18N4 ATV31C075N4 ATV31HU22M3X 2.2 Gvz L20 18 5 LC1 KOB10se
ATVZBEU29N4 ATV31CU15N4 ATV31HU30M3X 3 GvzL22 25 5 LC1 DO3es
ATV28EU41N4 ATV31CU22N4 ATV31HU4OM3X 4 Gv2L22 25 5 LC1 D0Bes
ATV2BEU54N4 ATV31CU30N4 ATV31HU55M3X 5,5 NSBOHMA 50 22 LC1 D32ew
ATVZBEU72N4 ATV31CU40Ng ATV31HU75M3X 7.5 NSBOHMA 50 22 LC1 D32es

ATV3THD11M3X 11 NSBOHMA 80 22 LC1 D40ss

ATV31HD15M3X 15 NS100HMA 100 22 LC1 D40es

tension d’alimentation triphasée : 380... 500V

ATV31HO37N4 0,37 Gv2 L7 2,5 5 LC1 KO610es

ATV31HO55N4 0,55 GV2 L0B 4 5 LC1 K061 0ss

ATV31HO75N4 0,75 GV2 LOB 4 5 LC1 K061 0w

ATV31HU11N4 1,1 GV2L10 6,3 5 LC1 KO610es

ATV31HU15N4 15 cV2L14 10 5 LC1 K061 0w

ATV31HU22N4 2.2 GV2L14 10 5 LC1 K061 0w

ATV31HU30N4 3 GV2L16 14 5 LC1 K061 0w

ATV31HU40N4 4 GV2L16 14 5 LC1 K061 0w

ATV31HUS55N4 55 GvV2L22 25 22 LC1 DODes

ATV31HU75N4 75 Gv2L32 32 22 LC1 D18es

ATV31HD11N4 11 NSBOHMA 50 22 LC1 D32es

ATV31HD15N4 15 NSBOHMA 50 22 LC1 D32es

(1) NSBOHMA: produit commercialisé sous la margue Merlin Gerin.

(2) Composition des contactaurs :

m LC1 K06 : 3 péles + 1 contact auxiliaire "F"

m LC1 DO9YD32/D40: 3 pbles + 1 contact auxiliaire "F"

(3) Tensions du circuit de commande usuelles :

Circuit de commande en courantallernatif : T

S ol 24 48 10 220 30 240

LC1D 50 Hz B5 E5S F5 M5 PS5 us

80z B& E6 6 M6 = U6
50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7
oI ole 48 110 PRDZE0Es0 I p04n
LC1 K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Telecatalog - Automatismes & Controle 2006
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Variateurs de vitesse Altivar 31
Schémas (exemples)

Résistance
de freinage Potentiométre

Résistance i
de freinage Potentiométre | Y= 1Y
de référence de référence
= S5Z1RY 11202

SZ1 Rv1202

relais
24 ¥

soUrce
020 mA
LI Avant Li1: Avant 4-20 maA
L%t Arriére L2 : Avant XYomA

Lix : Arrigre

Telecatalog —Aulomatisms Contr()le 2006
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Menu Communication COM-

I
£an-

®®
@
®
@®

Les paramétres ne sont modifiables qu’'a l'arrét, sans ordre de marche. Les modifications des paramétres Add, thr, tFO, AdCO et
bdCO ne sont prises en compte qu'aprés mise hors tension puis sous tension.
Sur le terminal déporté optionnel, ce menu est accessible dans la position Ij] du commutateur.

Code |Description Plage de reglage [Reglage usine
Add |[Modbus : adresse du variateur 1a247 1
E b~ [Modbus: vitesse de transmission 19200

4.§ : 4800 bits/seconde
3.5 : 9600 bits/seconde
19.2 : 19200 bits/seconde (Attention, seule cette valeur permet I'utilisation du terminal déporté)

EF[0 |Format de communication Modbus 8E1

B0 I8 bits de données, parité impaire, 1 bit de stop

B E 1 : 8 bits de données, parité paire, 1 bit de stop (Attention, seule cette valeur permet [utilisation du
terminal déporté)

B~ |8 bits de données, sans parité, 1 bit de stop

B~ 2 : 8 bits de données, sans parité, 2 bits de stop

EED [Modbus: time-out 01a10s 10s
AdC O |CANopen : adresse du variateur 0an127 0
&dL O |CANopen : vitesse de transmission 125

13.8 : 10 kilobits/seconde
200 20 kilohits/seconde
S 0.4 : 50 kilobits/seconde
{125.0: 125 kilobits/seconde
25 0.0 : 250 kilobits/seconde
S 0.0 : 500 kilobits/seconde
1000 : 1000 kilobits/seconde

E~ L O |CANopen : registre d'erreurs (lecture seule)

g :"No error"

{ . "Bus off error"

2 : "Life time error"
3 :"CAN overrun"
Y . "Heartbeat error"

FL O |Forgage local no

n 0 : Non affectée
I I : Entrée logique LI1
{2 : Entrée logique LI2
. Entrée logique LI3
14 : Entrée logique LI4
15 : Entrée logique LI5S
1 & : Entrée logique LI
Le for¢cage local redonne le contréle du variateur au bornier et au terminal.

Cheix du canal de consigne et commande en forgage local Al
Accessible seulement si LAC=3 AlIP pour
ATV31eeeA

Enforcage local seule la référence vitesse est prise en compte. Lesfonctions Pl, entrées sommatricesetc...
ne sont pas actives.

Voir synoptiques pages 33 a 36.

A | |: Entrée analogique Al1, entrées logigues LI

A |2 : Entrée analogique Al2, entrées logigues LI

A 13 : Entrée analogique Al3, entrées logigues LI

A I P : Potentiométre (variateurs type A seulement), boutons RUN/STOP

£ £ L : Terminal déporté : consigne LFr page 19, boutons RUN/STOP/FWD/REV.

=
-
L T]

Ces paramétres napparaissent que si la fonction a été validée.
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MODBUS

protocole dialogue basé sur une liason entre entre
un maitre et plusieurs esclaves

c’est une liaison série, de type asynchrone

Le format des échanges est le suivant:

- 9600 ou 19200 bits / seconde

- 8 bits, sans parité, 1 stop

Deux types de dialogue sont alors possibles:

- le maitre parle a un esclave et attend sa réponse,

- le maitre parle a 'ensemble des esclaves, sans atter]

de réponse (diffusion générale).
Les échanges sont donc du typaf-duplex.
-1l ne peut y avoir sur la ligne qu’un seul équipement
en train d’émettre.
-Aucun esclave ne peut envoyer un message sans
une demande préalable du maitre.
- Le dialogue entre les esclaves est impossible.
Le maitre envoie un message constitué de :
- adresse de l'esclave concerné,
- instruction,
- donnée,
- contrOle, ( calculé destiné a vérifier I'échange)

La détection de fin de message est réalisée sur un sil€g

équivalent a 3,5 fois le temps de transmission d’un mot.
.L'esclave répond par un message du méme type.
L'adresse de 'esclave est un numeéro compris entre

1 et 31 codé sur 1 octet.

Le numeéro 0 indique que tous les esclaves sont conce

(diffusion générale).
L'instruction est codée sur 1 octet.
Par exemple, le code 03 envoyé versAirv-28,
correspond a une demande de lecture de N mots.
La donnée peut étre composée de plusieurs mots, par
exemple, adresse du premier mot (2 octets),

Le CRC ( controle) est calculé par I'émetteur avant d’

transmis (2 octets).

Le récepteur calcule aussile CRC et le compare avec
CRC recu: des valeurs différentes indiquent une erreur

dans la transmission du message.

RS-232 :

c’est une liaison série, de type asynchrone, jusqu’a
niveau O (entre+3v et +12v)

niveau 1 (entre -3v et +12v)

RS-485 :

c’est une liaison série, de type asynchrone, différenti
qui permet un débit élevé (jusqu’a 10 Méga-bits/
seconde) sur une distance importante (jusqu’a 120(
Elle dispose de 2 bornes d’émission polarisées notg
T(+), T(-) et de 2 bornes de réception polarisées n(
R(+), R(-).

Format général d'une trame

Deux types de codage peuvent étre utilisés psur un ré
Modbus.Tousles équipements présents sur le réseau
doivent étre configurés selonr@me type.

Type ASCII :
chaque octet composant une trame est codé avec 2
caractereédSCIl (2 fois 8 bits).

START Adresse escl
1 car 2 car
<« CRLF»

LRC
2 car

END
2

Données
n car

Fonction

2 car Car

ttRC : C’est la somme de controlec du ontenu de la tr

Type RTU (Unité terminale distante) :

chaque octet composant une trame est codé sur

2 caracteres hexadécimaux (2 fois 4 bits).

START LRC

Silence 2 octets S

Tt

Données
n octets

Fonction
1 octet

Adresse eccl
1 octet

La taille maximale des données est de 256 octets.
Exemple d’échange entre un maitre et un esclave
Trame émise parle maitre: 04 03 00 02 00 01 25 CA
- Adresse esclave : 04
| - Code fonction 03 = lecture registre

- Nombre de registre de lecture : MSB : 00 et LSB : 0]
-CRC:25CA

Réponse de I'esclave avec erreur

04 83 02 01 31Adresse esclave : 04

rm&ode fonction : lecture avec MSB =1 : 83

- Code erreur (n° registre) : 02 - CRC : 01 31
Réponse de I'esclave sans erreur

04 03 02 02 58 B8 DE

-Adresse esclave : 04

-Code fonction : lecture registre : 03

- Nombre d’octets données : 02
i onnées du registre 0002 : MSB 02 et LSB : 58
- CRC : B8 DE

l&ode
o1

02

O3

o4
5P
06
o7
(03]
09
OA
&B
oC
SOF
J:C]
11
12
13

Nature des fonctions MODBUS
Lecture de n bits de sortie consécutifs
Lecture de n bits de sortie consécutifs
Lecture de n mots de sortie consécutifs
Lecture de n mots consécutifs d’entrée
Ecriture de 1 bit de sortie
Ecriture de 1 mot de sortie
Lecture du statut d’exception
Acceés aux compteurs de diagnostic
Téléchargement, télé déchargement et mode de m
Demande de CR de fonctionnement
Lecture du compteur d'événements
Lecture des événements de connexion
Téléchargement, télé déchargement et mode de m
Demande de CR de fonctionnement
Ecriture de n bits de sortie
Ecriture de n mots de sortie
Lecture d’'identification
Téléchargement, télédéchargement et mode de m3
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adresses de 250 a 262

Modbus ATV45 liste des parametes de reglage

[parametres de réglage]

Ces paramétres peuvent étre réglés quand le moteur est a I'arrét ou en marche.

W250 HSP Grande vitesse
Unité: 0,1 Hz
Plage: . LSP a tFr

W251 LSP Petite vitesse
Unité: 0,1 Hz
Plage:. 0 a HSP

W252 ACC Accélération
Unité: 0,1 s
Plage: (temps entre 0 et50/60 Hz).
0 = Rampe de 0,05 s (cas spécial)
1 &4 36000 = Rampe de 0,1 a 3 600 s

W253 dEC Décélération
Unité: 0,1 s
Plage: (temps entre 0 et50/60 Hz).
0 = Rampe de 0,05 s (cas spécial)
1 4 36000 = Rampe de 0,1 a3 600 s

W254 UFr Compensation
Unité: 1 %
Plage: IR. 0 a 100

W255 FLG Gain de boucle de fréquence
Unité: 1%
Plage: 0 a 100

W258 ItH Courant de protection thermique
Unité: 0,1 A
Plage: 0,5 x INV a 1,15 x INV, ou INV est le courant nominal du variateur de vitesse

W259 SLP Compensation de glissement
Unité: 0,1 Hz
Plage : 0 a 50

W260 AC2 Accélération 2
Unité: 0,1 s
Plage: (temps entre O et 50/60 Hz).
0 = Rampe de 0,05 s (cas spécial)
1 &4 36000 = Rampe de 0,1 a 3600 s

W261 dE2 Décélération 2 (temps entre 50/60 et 0 Hz).
Unité: 0,1 s
Plage: 0 = Rampe de 0,05 s (cas spécial)
1 4 36000 = Rampe de 0,1 a 3600 s

W262 JOG Fréquence pas a pas
(Fonctionnement pas a pas)
Unité: 0,1 Hz
Plage : 0 a 100
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