Initialization du Pic

Jloption_reg=0x..
option_reg.TOC...

AIDE UL TRASONS

option_reg.TOCS=0; horloge interne
option_reg.TOSE=0; front montant (sans importance ici)
option_reg.PSA=1; pas de prédiviseur
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option_reg.PS0=1,
option_reqg.PS1=1;
option_req.PS2=1,
intcon.GIE=0;
intcon.TOIE=0;
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Boucle de comptage

Entrée

envoi d'une trame d’ultrason sur B7 (voir relevé oscillo)

Boucle d’'attente de la retombée dusignal recl\8uvoir relevé oscillo)

Incrément des poids forts (x 258)
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Boucle de comptage
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recupération poids faibles

FCW_CMPT=tmri]

comptage de chaque débordementiER et ajustement du temps
poids forts (X256) dans LCMPT et poids faible dans tmrO(variable C
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Passage de tmrO dans la variable CMPT

Les routines en langage & sont récupérables paopier coller sur le fichier : aide.fcf



